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. Trockenrnaiergerat u.it e lektromagne tiaehem 
ochwLngankerantrie b 


Bei Trocr:enrasiergeraten rait elektromagnetischera Schwingankerantrieb 
rait hin-und hergehender Aruei tabewegung einer Arbeitsmasse iat es 
benannt, Vibrationen dea Geratgehauaea dadurch weitgehend zu unter- 
drucken, dab dao Gerat zwei zueinander entgegengeaetzt achwingende 
iiaasen aufweiat. iia iat benannt, bei einem Trockenraeiergerat 
rait zwei bin- und heraehwingenden Schermeasern diese be id en Scher- 
raeB8er entgegengeaetzt zueinander achwingen zu laasen. 
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Die lirfindung ermoglicht es, auch bei einem Trockenrasiergerat 
mit nur einem bin- und herschwingenden Scherinesser Vibrationen 


mittels einer Ausgleichmasse zu unterdriicken, und zwar bei einem 
konstruktionsmatiig einfachen Aufbau. Die Erfindung bezieht sich also 
auf ein Trockenrasiergerat ait elektromagne tischem Schwingankeran- 
trieb mit hin- und hergehender Arbeitsbewegung einer Arbei tsinasse 
und mit einer zur Arbeitsmasse en tgegengesetzt schwingenden 
Ausglaichmaase f und erf indungs^emali is t ein solches GerSt dadurch 
gekennze Lchne t f da3 bei an sich bekannter Abstiitzung der Arbeits- 
masse auf zwei zueinonder parullelen Jilatt federn f die mit ihrem 
unteren tfnde an eLnera .irundkorper und mit ihrem oberen ;inde an der 
Arbeitsmasse befestigt aind, wobei am Grundkorper vorzugsweise auch 
der fest3tehende Teil dec ^chwinganksrantriebes befestigt ist, 
die Ausgle ich.aasse eben falls au! % zwei zueinander parallelen 
Blattfedern abgeotitzt ist, die in paralleler Anurdnune: zu den 
die Arbeitsmasse aostfitzenden i:±at tfedern mit ihrem unteren 
ilnde an dem gleichen Grundxorper wie die Aroe i tsuasse bef eat igt 
sind, derart, da£J die «us^leicr.ma33e allein (lurch aohwingfahige 
Kopplung rait der Aroei tsmas:;'. ;:u £igenucr.win&ungen angeregt 
wird. 

An- Hand der Zeichnung wird die Erfindung naher erlautert. 
Pig. 1 und 2 der Zeichnung zeigen schematise*! ein Ausfuhrungsbei- 
spiel in zwei verschiedenen Ansiehten, wahrend in Fig. 3 eine 
Abwandlung dieses Beispieles gezeigt ist. 

In Pig. 1 und 2 besteht der Schwingankerantrieb aus dem Elektro- 
magneten 1 und dem Uchwinganker 2. Der Schwinganker 2 ist an einer 
Traverse 3 befestigt, die auch den AftWie^gz^jafeji 4 flir das Scher- 
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messer tragt, und mittels der blattfedern 5 auf einem Grundkorper 6 
abgestutzt. An dem Grundkorper 6 kann vorteilhaf t auch der Elektro- 
magnet 1 befestigt sein. Auf dem gleichen Grundkorper 6 ist mat 
zwei weiteren, zu den Blattfedern 5 para]lelen Blattfedern 7 ei*ne 
Ausgleichmasse 8 abgestiitzt. Jiese weist zwei Ausleger 80 (Pig. 2) 
auf, die die Traverse 3 be.iderseit3 des Ant riebszapf ens 4 uber- 
greifen. tfird der Uchwi ngankerantri eb in Betrieb gesetzt, so schwingt 
der Anker 2 samt Traverse 3 und Antriebszapfen 4 als Arbe Ltsmasse 
bin und her. Die oehwingbewegungen der Arbeitsmasse erregen aber 
auch die schwingfahig angckop;>elte Aus^ieich masse 8 zum Schwingen, 
und zwar rierart, dab die Ausgieichruasse 8 und die Arbeitsmasse 3 
jeweils entge^engese t zt zue i.nander schwingen. dine schwingf ahige 
Ankuppiung ist ue i zum rnindesten anniihernd gleichen Kigenf requenzen 
aer beiden cysterne gegeben. . 

Jurcn die an der Ausgleichmasse H vorgesehenen Ausj-eger 80 wird 
der Schwcrpunkt der Ausgleichmasse miner zu der Schwingungseoene 
der ArbeitsiauusG hin veriegt. Aus den gleichen Krwagungen heraus 
ist bi?; der in hMgur 3 gezeigten Abwandlung deu vorbeschriebenen 
Ausfuhrun^sbe i e ioh die Ausgiei ch.nasne oberhalb der Arbeitsmasse 3 
uni syuMie trisch zu iieuer an t ;e irdnot und auf zwei Blattfederpaaren 
71 una 72 abror t'itzt . 
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Trockenras i ergerat mit elektromagnetisohem Schwingankerantr.ieb 
• mit hin- und hergehender Arbei tsbewegung einer Arbei tsmasse 
und mit einer zur Arbeitsmasse en tgegengesetzt Bchwingenden 
Ausgleichnaoae f 

dadurch gekennzcic mg t . datt 

bei an sich bekannter Abstutzung der Arbeitsmasne (2, 3, 4) auf 
zwei zueinander parallelen Blattfedern (5), die mit ihrem unteren 
Knde an einom Grundkorper (6) und mit ihrem oberen Ende an der 
ivrbe j tamusse bel'eutigt sind, wooei am Grundkorper (6) vorzugsweise 
auch der f eutatehende Teil (1) des Lichwingankerantriebes befestigl 
1st, 

die Ausgleichmasse (b) ebenfalls auf zwei zueinander parallelen 
jilattfedern (7) abgestutzt i3t, die in paralleler Anordnung zu 
den die Arbeitsmasae abstiitzenden Jilattfedern (5) mit ihrem unte- 
ren ;*inde ar. dem glcichen Grundkorper (6) wie die Arbeitsmasae be- 
festigt i*ind f derurt, dali die Ausglei chraaase (8) allein durch 
schwingfahige *opplung mit der Arbeitsmasae (2 t 3,4) zu Kigen- 
schwingungen angeregt wird. 

2. Gerat naeh Anspruch 1, dadurch gekennzcichnet 9 dafi die Arbeits- 
masse (2, 3, 4) mit ihren Jilattfedern (5) einerseits und die Aus- 
/:ieich;nusj3e (H) ait ihren Blattfedern (7) andereraeits in zuein- 
ander paralleled /.benen angeordnet sind. 
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Gerat nach Anapruch^, dadurch gekennzeichnet , dafl die Ausgleich- 
masse (8) seitliche Aualeger (80) aufweist, die die Arbeit smasae 
uber- oder untergreifen (Pig* 1 und 2), 

Gerat nach Anspruch 2 und 5 f dadurch gekennzeichnet, dafl die 
Ausgleichmaa8e (8) oberhalb der Arbei tsmasse und symmetrisch 
zu dieser angeordnet ist und beiderseits der Schwingebene der 
Arbeitsmaase mit je einem Blattfederpaiar abgestutzt ist (Fig. 3h 
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Fig. 3 
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